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Symbole i oznaczenia

Porada.

Podpowiada czynnosci, ktére utatwiajg rozwigzanie
problemu lub/i jego diagnozowanie. Wykonanie ich nie jest
obowigzkowe i nie rzutuje na poprawnos¢ funkcjonowania
urzadzenia.

Uwagal!

Wazna informacja lub czynno$¢ majgca znaczenie dla
prawidtowej pracy urzgdzenia. Wykonanie jej nie jest
obowigzkowe. Jej brak nie spowoduje zadnych zagrozen

dla czlowieka i wurzadzenia. Jedynym  skutkiem
niezastosowania moze by¢ nieprawidlowa praca
urzadzenia.

Ostrzezenie!

Wskazuje wazne czynnos$ci, ktorych niepoprawnie
wykonane moze spowodowac¢ zagrozenie dla obstugi, lub/i
uszkodzenie urzadzenia.

Ogoblne zasady instalaciji i bezpieczenstwa

Urzadzenie nalezy instalowac¢ zgodnie z przeznaczeniem okreslonym w
dokumentacji. Spetnienie tego warunku jest podstawa do zapewnienia
bezpieczenstwa i poprawnej pracy urzadzenia.

W przypadku uzycia urzadzenia w sposob niewtasciwy lub niezgodny z
przeznaczeniem moze sta¢ ono zrédtem zagrozenia.

Producent nie odpowiada za szkody wynikte z uzycia urzgdzenia w niewtasciwy
sposéb lub niezgodnie z przeznaczeniem. Przerdbki w urzgdzeniu sg
niedozwolone i mogg stac sie powodem zagrozenia.
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1. Przeznaczenie

Wyswietlacz tablicowy SM-1041-0 przeznaczony jest wys$wietlania wartosci

przesytanych przy wykorzystaniu interfejsu RS 232/485 lub CAN. Wyswietlacz moze

takze prezentowac wartosci swoich wejs¢ analogowych.

Wyswietlacz jest wyposazony w:

e 4x moduty 7-segmentowe LED o wysokiej intensywnosci swiecenia

¢ Interfejs RS232/RS485 z zaimplementowanym protokotem ModBus RTU

Opcjonalnie wyswietlacz moze by¢ wyposazony w:

¢ Interfejs CAN z zaimplementowanym protokotem CANopen

e 2x wejScia analogowe (w zaleznosci od zamowienia mogg by¢ wykonane
wejscia 0-10 V lub 0...4-20 mA)

Wersje wykonania wyswietlacza oraz ich symbole przedstawiono w tablicy 1.1.

Tab. 1.1. Dostepne wersje wykonania wysSwietlacza SM-1041

Symbol
SM-1041-0
SM-1041-0-C

SM-1041-0-U
SM-1041-0-CU
SM-1041-0-1
SM-1041-0-Cl

SM-1041-0-Ul

SM-1041-0-CUl

1172009

Opis
Wyswietlacz z interfejsem RS 232/485
Wyswietlacz z interfejsem RS 232/485 oraz z interfejsem CAN
Wyswietlacz z interfejsem RS 232/485 i dwoma wejsciami
napieciowymi 0-10 V
Wyswietlacz z interfejsem RS 232/485, interfejsem CAN oraz
dwoma wejsciami napieciowymi 0-10 V
Wyswietlacz z interfejsem RS 232/485 i dwoma wejsciami
pradowymi 0...4-20 mA
Wyswietlacz z interfejsem RS 232/485, interfejsem CAN oraz
dwoma wejsciami prgdowymi 0...4-20 mA
Wyswietlacz z interfejsem RS 232/485, wejsciem napieciowym
AN1 0-10 V oraz wejsciem prgdowym ANZ2 0...4-20 mA
Wyswietlacz z interfejsem RS 232/485, interfejsem CAN,
wejsciem napieciowym AN1 0-10 V oraz wejsciem prgdowym
AN2 0...4-20 mA
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2. Parametry urzadzenia

2.1. Parametry techniczne

Parametry techniczne modutu zostaty przedstawione w tablicy 2.1.1.

Tab. 2.1.1. Parametry techniczne modutu SM-1041

Parametr Opis
Napiecie zasilania 7...30 VAC/VDC
Malfsy_/mglna moc modutu bez VA
obcigzenia
Wilgotnos¢ wzgledna pracy 20% ... 95%
Wilgotnos¢ wzgledna przechowywania 20% ... 95%
Temperatura pracy -10°C ... 60°C
Temperatura przechowywania -20°C ... 70°C
Napiecie izolacji 3kv DC
Zakres wywietlanych danych od -999 do 9999
Pamie¢ parametrow Flash
Stopien ochrony zaciskow IP-20 wg DIN 40050/EC 529
Stopien ochrony obudowy IP-65 wg DIN 40050/EC 529
Montaz Na wspornikach szynowych
wg PN/E-06292 lub DIN EN 50 022-35
Ciezar 200g
Wymiary z konektorami 48 x 96X 68 mm

2.2. Schemat blokowy

Schemat blokowy przedstawiono na rysunku 2.2.1.

Display

CPU

]

: “un i i o \N : RS485 l RS232
= S Rl gt ‘ ‘ T
é ® @O 66 0 ® © @0

Rys. 2.2.1. Schemat blokowy modutu SM-1041
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2.3. Opis ztacz i przyciskow

Opis ztacz i przyciskbw modutu znajduje sie w tablicy 2.3.1. Widok ziacz i
przyciskdw pokazano na rysunkach 2.3.112.3.2.

ltima
SM-1041

Rys. 2.3.1. Widok od czofa modutu SM-1041

@tima
FOUR DIGIT NUMERIC DISPLAY
CAN / RS485 / RS232 / 0-10V / 0...4-20mA
SM-1041

Rys. 2.3.2. Widok od tytu modutu SM-1041

Tab. 2.3.1. Opis ztgcz wyswietlacza SM-1041

Nazwa ziacza Opis
PWR (-) Masa zasilania
PWR(+) Zasilanie (10-30 VDC)
AN1(+) Sygnat wejsciowy wejscia analogowego AN1
AN1(-) Masa wejscia analogowego AN1
AN2(+) Sygnat wejsciowy wejscia analogowego AN2
AN2(-) Masa wejscia analogowego AN2
CAN(HI) Sygnat HIGH magistrali CAN
CAN(LO) Sygnat LOW magistrali CAN
RS485(A) Sygnat A(+) magistrali RS485
RS485(B) Sygnat B(-) magistrali RS485
RS232(GND) Masa interfejsu RS232
RS232(Tx) Sygnat Tx interfejsu RS232
RS232(Rx) Sygnat Rx interfejsu RS232
PROG Przycisk wykorzystywany do konfiguraciji
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2.4. Wymiary

Wymiary modutu SM-1041 zostaty pokazane na rysunku 2.4.1.

ltima
SM-1041

“ Q6 mMm > < 62 mm

Rys. 2.4.1. Wymiary modutu SM-1041

Wymiary otworu montazowego powinny wynosi¢ 92x44 mm.

3. Montaz

Wyswietlacz przeznaczony jest do montazu tablicowego.

Sposoby podtgczenia sygnatéw do wejs¢ analogowych pokazano na rysunku 3.1.

Podiaczenie Podiaczenie
pasywnego czujnika pasywnego czujnika
pradowego pradowego

Podlaczenie Podiaczenie
aktywnego czujnika czujnika
pradowego napigciowego
+| - [*’ Ij > =
& AN AN
PWR
10.30v0C
-+
ZASILANIE
|

Rys. 3.1. Sposoby podtgczen sygnatow analogowych do modutu SM-1041
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4. Regulacja i uzytkowanie

4.1. Tryby pracy urzadzenia
Tryb inicjalizacyjny

Jest to tryb, w ktérym urzadzenie inicjalizuje porty komunikacyjne, sprawdzane
jest dziatanie wszystkich diod sygnalizacyjnych i aktualizowane sg wszystkie
ustawienia konfiguracyjne. Wystepuje on bezposrednio po zataczeniu zasilania oraz

po wyjsciu z trybu programowania.

Rys. 4.1.1. Sekwencja startowa wyswietlacza

Tryb normalnej pracy

Jest to podstawowy tryb pracy urzadzenia, w ktérym obstugiwane sg jego
gtébwne funkcje. Wystepuje on bezposrednio po trybie inicjalizacyjnym i po wyjsciu z

trybu konfiguracyjnego.
Tryb konfiguracyjny

W tym trybie uzytkownik ma mozliwos¢ modyfikacji wszystkich dostepnych
parametréw urzadzenia. Rodzaj i ilos¢ parametréw jest uzalezniona od rodzaju

oprogramowania modutu. Modut moze by¢ konfigurowany recznie lub przy
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wykorzystaniu interfejséw komunikacyjnych. Szczegdtowy opis konfiguracji znajduje

sie w dalszej czesci instrukgciji.

Tryb programowania

Tryb programowania wykorzystywany jest do zmiany oprogramowania
modutu. Wprowadzenie modutu w ten tryb nastepuje po przycisnieciu przycisku
,PROG” podczas zatgczania zasilania modutu. Wejscie w ten tryb sygnalizowane jest
wyswietlenie litery ,L” na skrajnym lewym segmencie wyswietlacza(,, L”). Zmiany
oprogramowania dokonuje sie przy wykorzystaniu interfejsu RS232 lub RS485. W

celu zmiany oprogramowania nalezy skontaktowac sie z producentem.

Rys. 4.1.1. Sygnalizowanie wejscia w tryb programowania

4.2. Konfigurowanie modutu SM-1041

Uzytkownik moze konfigurowa¢ modut na trzy rézne sposoby, przy pomocy
przycisku ,PROG?”, interfejsu RS 232/485 lub protokotu CANopen.

4.2.1. Konfiguracja reczna

Konfiguracji recznej dokonuje sie przy pomocy przycisku ,PROG”, ktory
umieszczony jest od czota wyswietlacza. Urzadzenie nalezy wprowadzi¢ w tryb
konfiguracyjny. Wejscie w tryb konfiguracyjny nastepuje poprzez wcisniecie przycisku
,PROG” na co najmniej 5sek. Po wejsciu w tryb konfiguracyjny na wyswietlaczu
wyswietlana jest sekwencja parametrow, ktérych wartosci mogg by¢ zmieniane.

Parametry wyswietlane sg w formacie:

e nazwa parametru, ktora wyswietlana jest bez wykorzystania mrugania

e wartos¢ parametru, ktéra wyswietlana jest z wykorzystaniem mrugania
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Zmiany wartosci dokonuje sie przez wcisniecie na co najmniej 1 sek. przycisku
,PROG”. Zmiana wartosci mozliwa jest tylko wtedy, gdy wyswietlana jest ona z
wykorzystaniem mrugania. Jezeli wartos¢ przestaje mruga¢ oznacza to, ze dane
ustawienie parametru zostanie zapisane do pamieci. WartoS¢ zostaje zapisana po

uptywie 5 sekund od ostatniego wcisniecia przycisku ,PROG”

Sekwencje parametréw konfiguracyjnych i ich opis pokazano w tablicy 4.2.1.1.

Tab. 4.2.1.1. Parametry konfiguracji recznej wyswietlacza SM-1041

Lp. Nazwa Widok Opis DOStQ.p"?
ustawienia
1 MADD ModBus Address — adres 1-250
sieciowy ModBus
1.2
2.4
ModBus Baudrate — gg
2 MBAU prekosc¢ transmisji .
ModBus 19.2
38.4
57.6
115.2
8N1
8E1l
801
3 MPAR ModBus Parity — kontrqlg 9N1
parzystosci 8N2
8E2
802
9N2
ModBus On — OFE
4 M ON wiaczenie/wytaczenie ON
obstugi ModBus
5 CADD CAN Add_res_s — adres 1-250
sieciowy CAN
10
25
50
CAN Baudrate — predkos¢ 100
250
500
1000

11/2009 AN-SM-1041-0-1-v1_1 10



SM-1041

ULTIMA
CCANOn—
7 C ON wiaczenie/wytacznie ON
obstugi CAN

BIN
8 DISP Display — wybor wartosci, ASCII
ktéra ma by¢ wyswietlana AN1

AN2

Po ustawieniu wszystkich parametrow konfiguracyjnych modut przechodzi w

tryb pracy normalnej. Na wyswietlaczu wyswietlany zostaje napis ,NORM”.

Wyswietlacz pracuje teraz z nowymi ustawieniami.

Rys. 4.2.2.1. Sygnalizowanie wejscia w tryb normalnej pracy

4.2.2. Konfiguracja przy wykorzystaniu interfejsu RS 232/485

Konfiguracja w tej metodzie odbywa sie przy wykorzystaniu specjalnego
oprogramowania konfiguracyjnego. Szczegdtowy opis konfiguracji znajduje sie w
dokumentacji oprogramowania konfiguracyjnego.

Rys. 4.2.2.1. Sygnalizowanie wej$cia w tryb konfigurowania z poziomu sieci ModBus

4.2.3. Konfiguracja zdalna przy wykorzystaniu protokotu CANopen

Konfiguracji przy wykorzystaniu protokotu CANopen dokonuje sie przy pomocy
modutu nadrzednego w stosunku do wyswietlacza. Konfiguracja odbywa sie przy
wykorzystaniu obiektow SDO protokotu CANopen. Szczegodtowy opis dostepnych
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parametréw znajduje sie w pliku EDS wyswietlacza. Wejscie w tryb konfigurowania
CANopen dokonuje sie poprzez wpisanie wartosci 1 do sub-indeksu 5 w indeksie
0x2001 w OD wyswietlacza. Wyjscia z trybu konfigurowania CANopen dokonuje sie
poprzez wpisanie wartosci 0 do sub-indeksu 5 w indeksie 0x2001 w OD

wyswietlacza.

Rys. 4.2.3.1. Sygnalizowanie wej$cia w tryb konfigurowania z poziomu sieci CANopen

4.2.4. Skalowanie wartosci wejs¢ analogowych AN1, AN2

Skalowanie jest dostepne w zakresie od -999 do 9999. Nalezy pamieta¢ aby
wartos¢ gérna skalowania byta zawsze wieksza od wartosci dolnej. Wartos¢ goérna
skalowania odpowiada wartosci 10 V albo 20mA pojawiajacej sie na wejsciu
analogowym. Warto$¢ dolna skalowania odpowiada wartosci OV albo 0...4mA
pojawiajgcej sie na wejsciu analogowym. Skalowanie odbywa sie w trybie

konfiguracyjnym.

4.3. Obstuga trybu wyswietlania BIN

W trybie wyswietlania BIN wartosci na wyswietlaczu pojawiajg sie w postaci
liczby dziesietnej z zakresu od -999 do 9999(zmienna 1). W przypadku przekroczenia

zakresu na wyswietlaczu zostanie wyswietlony kod btedu ,ERR1”.

Rys.4.3.1. Sygnalizowanie btedu danych w trybie BIN

4.4. Obstuga trybu wyswietlania ASCII

11/2009 AN-SM-1041-0-1-v1_1 12
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W trybie ASCII na wyswietlaczu mogg by¢ wyswietlone cztery znaki ASCII.
Dostepne znaki ASCIl zostaty pokazane w tablicy 4.10.1. W przypadku préby

wyswietlenia znaku nie wystepujacego w tej tablicy na wyswietlaczu zostanie
wyswietlony kod btedu ,ERR2”.

Rys.4.4.1. Sygnalizowanie btedu danych w trybie ASCII

Przypisanie wartosci do segmentow jest nastepujaca:

Zmienna 1(16-bitowa) — starszy bajt Segment 4(skrajny lewy), mtodszy bajt Segment
3.

Zmienna 2(16-bitowa) — starszy bajt Segment 2, miodszy bajt Segment 1(skrajny

prawy).

4.5. Obstuga trybu wyswietlania AN1 i AN2

W tym trybie na wyswietlaczu przedstawiane sg przeskalowane wartosci wejsc

analogowych. W zaleznosci od konfiguracji jest to wejscie AN1 albo AN2.

W przypadku przekroczenia zakresu pomiarowego w trybie AN1 na wyswietlaczu
pojawi sie kod btedu ,ERR3”.

Rys.4.5.1. Sygnalizowanie btedu danych w trybie AN1

W przypadku przekroczenia zakresu pomiarowego w trybie AN2 na wyswietlaczu
pojawi sie kod btedu ,ERR4”.
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Rys.4.5.2. Sygnalizowanie btedu danych w trybie AN2

4.6. Obstuga kropek i trybu mrugania

Obstuga mrugania wartosci danego segmentu lub/i wyswietlania kropki jest
kodowana bitowo. Ustawienie danego bitu w zmiennej aktywuje obstuge mrugania
segmentu/ wyswietlania kropki. Wyzerowanie dane bitu w zmiennej dezaktywuje
obstuge mrugania segmentu/ wyswietlania kropki. Wykorzystane zostaty cztery
najmniej znaczgce bity w zmiennych aktywujgcych obstuge mrugania segmentu /

wyswietlania kropki.

Wpisanie wartosci 1 do zmiennej
aktywujgcej obstuge kropki

Whpisanie wartosci 2 do zmiennej
aktywujgcej obstuge kropki

Wpisanie wartosci 4 do zmiennej
aktywujacej obstuge kropki

Wpisanie wartosci 8 do zmiennej
aktywujacej obstuge kropki

11/2009 AN-SM-1041-0-1-v1_1 14
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Analogicznie do sterowaniem kropkg zachodzi sterowanie mruganiem

wartoscig danego segmentu.

4.7. Sterowanie wyswietlaczem z poziomu sieci ModBus RTU

Sterowanie odbywa sie poprzez odpowiednig obstuge rejestréw protokotu
ModBus RTU, ktore zostaty zaimplementowane w urzadzeniu. Mape pamieci modutu

pokazano w tablicy 4.7.1.

Tab. 4.7.1.. Mapa pamieci ModBus modutu SM-1041

Adres . . .
rejestru Funkcja Opis Uwagi
1 36 16 Wartos¢ BIN wyswietlacza lub starszy rejestr
T ASCIll(zmienna 1)
2 3,6,16  Wartos¢ mtodszego rejestru ASCIll(zmienna 2)
3 3,6,16 Sterowanie kropkami 0-15
4 3,6,16 Sterowanie mruganiem 0-15
5 3, 6,16 Przejscie w tryb konfiguracji zdalnej ModBus 0-1
Przeskalowana warto$¢ wejscia analogowego
1 4 AN1
Przeskalowana warto$¢ wejscia analogowego
2 4 AN2

W przypadku braku nowych danych na wyswietlaczu sygnalizowany jest brak

danych”----,.

Rys.4.7.1. Sygnalizowanie braku nowych danych

4.8. Sterowanie wyswietlaczem z poziomu sieci CANopen

Sterowanie z poziomu CANopen moze odbywaé sie poprzez wykorzystanie
obiektéw PDO lub SDO. Mapa pamieci urzadzenia znajduje sie w pliki EDS. Wartosci
sq interpretowane identycznie jak w rejestrach ModBus.
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4.9. Odczyt wartosci wejs¢ analogowych AN1 i AN2 z poziomu sieci
CANopen

Od strony sieci CANopen wyswietlacz widziany jest jako modut wjes¢ analogowych.
Wartosci wejs¢ analogowych udostepniane sg w sposob zgodny z protokotem

CANopen. Opis parametrow znajduje sie w pliku EDS urzadzenia.

4.10. Tablica dostepnych znakéw wyswietlacza SM-1041

Na rysunku 4.10.1. pokazano wszystkie znaki, ktére mogg by¢ wyswietlone przez
wyswietlacz SM-1041. Przedstawiono takze przyblizony wyglad znakéw na

wyswietlaczu.

Rys. 4.10.1. Znak spaciji (kod ASCII = 40h)
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Tab. 4.10.1. Dostepne znaki wyswietlacza SM-1041

zirfglgu Znak  Wyglad zléglgu Znak Wyglad zlrfglgu Znak  Wyglad
2Dh - . 44h D . 52h R .
30h 0 . 45h E . 53h S .
31h 1 . 46h F . 54h T .
32h 2 . 47h G . 55h U .
33h 3 . 48h H . 56h \% .
34h 4 . 49h I . 57h \W .
35h 5 . 4Ah J . 58h X .
36h 6 . 4Bh K . 59h Y .
37h 7 . 4Ch L . 5Ah Z .
38h 8 . 4Dh M . 5Bh [ .
39h 9 . 4Eh N . 5Ch - .
41h A . 4Fh @) . 5Dh ] .
o M - M
42h B 50h P 5Eh
43 C . 51h Q . 5Fh .
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5. Dane kontaktowe

Adres:

ULTIMA

Ul. Okrezna 1

81-822 Sopot

Tel./fax. - +48(058) 341 16 61

Tel. - +48(058) 555 71 49

e-mail: ultima@ultima-automatyka.pl

Adres internetowy: www.ultima-automatyka.pl
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