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Symbole i oznaczenia

Porada.

Podpowiada czynnosci, ktore utatwiajg rozwigzanie
problemu lub/i jego diagnozowanie. Wykonanie ich nie jest
obowigzkowe i nie rzutuje na poprawnos$¢ funkcjonowania
urzadzenia.

Uwaga!

Wazna informacja lub czynno$¢ majaca znaczenie dla
prawidtowej pracy urzadzenia. Wykonanie jej nie jest
obowigzkowe. Jej brak nie spowoduje zadnych zagrozen
dla czlowieka i urzadzenia. Jedynym  skutkiem
niezastosowania moze by¢ nieprawidlowa praca
urzadzenia.

Ostrzezenie!

Wskazuje wazne czynnosci, ktérych niepoprawnie
wykonane moze spowodowacé zagrozenie dla obstugi, lub/i
uszkodzenie urzadzenia.

Ogodlne zasady instalaciji i bezpieczenstwa

Urzadzenie nalezy instalowac zgodnie z przeznaczeniem okreslonym w
dokumentacji. Spetnienie tego warunku jest podstawa do zapewnienia
bezpieczenstwa i poprawnej pracy urzadzenia.

W przypadku uzycia urzgdzenia w sposob niewtasciwy lub niezgodny z
przeznaczeniem moze sta¢ ono zrédtem zagrozenia.

Producent nie odpowiada za szkody wynikte z uzycia urzadzenia w niewtasciwy
sposob lub niezgodnie z przeznaczeniem. Przerdbki w urzadzeniu sg
niedozwolone i mogg stac¢ sie powodem zagrozenia.

04/2010
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1. Przeznaczenie

Modut CM-180 przeznaczony jest do Kkonwertowania roznych rodzajow
protokotdéw komunikacyjnych wykorzystujgcych magistrale RS 232/485. Dzieki
mozliwosci zmiany oprogramowania uzytkownik w fatwy sposob moze dostosowac
dziatanie modulu do witasnych potrzeb. Istnieje baza oprogramowan
implementujgcych konwersje protokotdw poczawszy od standardowych takich jak
MODBUS, poprzez zamkniete protokoty jak protokét przekaznikow EASY firmy

Moeller Electric, az po konwersje dowolnego protokotu ASCII.

Dostepne rodzaje oprogramowania, sposoby regulacji i uzytkowania

przedstawiono w rozdziale 4.

2. Parametry urzadzenia

2.1. Parametry techniczne

Parametry techniczne modutu zostaty przedstawione w tablicy 2.1.1.

Tab. 2.1.1. Parametry techniczne modutu CM-180

Parametr Opis
Napiecie zasilania 7...30 VAC/VDC
Maksqulna moc modutu bez SVA
obcigzenia
Wilgotnos¢ wzgledna pracy 20% ... 95%
Wilgotnos¢ wzgledna przechowywania 20% ... 95%
Temperatura pracy -10°C ... 60°C
Temperatura przechowywania -20°C ... 70°C
Napiecie izolaciji 3kV DC
Pamieé parametrow EEPROM
Stopien ochrony zaciskow IP-20 wg DIN 40050/EC 529
Stopien ochrony obudowy IP-43 wg DIN 40050/EC 529
Montaz Na wspornikach szynowych
wg PN/E-06292 lub DIN EN 50 022-35
Ciezar 116 g
Wymiary z konektorami 52 x 92,2 x 58 mm
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2.2. Schemat blokowy

Na rysunku 2.2.1 przedstawiono schemat blokowy modutu CM-180.

RS232 RS485

@@@@@

Rys2.2.1. Schemat blokowy modufu CM-180

2.3. Opis ztacz

Ztacza modutu CM-180 pokazano na rysunku 2.3.1 a ich opis przedstawiono

w tablicy 2.3.1. Opis pindw gniazda DB9 znajduje sie w tablicy 2.3.2.
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DB9 /7 8 DB9 7 8
2-Rx, 3-Tx, 5—}%5J3£-RTS, 8-CTS A RS%BsGND 2-Rx, 3-Tx, 5—RGSN£)3£-RT3 8-CTS A RS%BSGND
COM1 COM1
[— —
O PWR O PR swi swe
()RUN O run =] i
COMMUNICATION o oy = L
()MOD MODULE O mop | =2 =2
CM-180 H o o] = |
(O com O com (=] =
(O com2 . ’Dj) coM2
Bima .
1 [
— —
conz POWER COon2 POWER
RS8232 RS485 10-30V RS232 RS485 10-30V
Tx R{ GND| A B GND AC/DC Tx Rx GND| A B GND AC/DC
1011 1213 1415/16[17 18 1011 121314 15[16/17 18
=] =]
Rys. 2.3.1. Widok ztgcz modutu CM-180
Tab. 2.3.1. Opis ztgcz i przetgcznikoéw dip-switch modutu CM-180
Nazwa zlacza Opis
DB9 Petny RS232(COM1)
7 A — RS485(COM1)
8 B— RS485(COM1)
9 GND —-RS485(COM1)
10 TX-RS232(COM2)
11 RX-RS232(COM2)
12 GND-RS232(COM2)
13 A-RS485(COM2)
14 B-RS485COM2)
15 GND-RS485(COM2)
16 Niewykorzystany
17 Zasilanie
18 Zasilanie 10-30V AC/DC
SW1 Parametry COM1
SW2 Parametry COM2
SW3 Przycisk wejscia w tryb konfiguracyjny/programowania
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Tab. 2.3.2. Opis gniazda DB9 modutu CM-180

Numer pinu Opis

RXD
TXD
DTR
GND
DSR
RTS
CTS

Gniazdo meskie

©CoO~NOOTA WNPE

2.4. Opis diod sygnalizacyjnych

Ogdlny opis znaczenia diod sygnalizacyjnych przedstawiono w tablicy 2.4.1.

Tab. 2.4.1. Ogdlny opis znaczenia diod sygnalizacyjnych modutu CM-180

Diody PWR i statusu
PWR RUN Opis
red - Modut jest zasilony
- off/lyellow Modut wykonuje program
Diody komunikacyjne i MOD

MOD COM1 COM2 Opis
off green - Poprawny odbioér na porcie COM1
off - green  Poprawny odbiér na porcie COM2
off orange - Wystanie ramki na porcie COM1
off - orange Wystanie ramki na porcie COM2
red orange i Btad ramki i wystanie komunikatu btedu na porcie
COM1
Bfad ramki i wystanie komunikatu btedu na porcie
red - orange  ~~\1s
red red - Btad odbioru na porcie COM1
red - red Btad odbioru na porcie COM2
orange off off Tryb konfiguracyjny(diody COM ciggle wygaszone)
off green off Tryb programowania(diody COM2 i MOD ciagle
wygaszone)
green - - Wocisniety przycisk SW3

,gdzie: off — dioda wygaszona; red — czerwony; 7reen7 — pomaranczowy; 7reen — zielony; yellow —
Zo6tty;” —, — nieistotny kolor diody.

Porada.

Znaczenie diod zalezy od wgranego oprogramowania i
moze sie rézni¢ od znaczenia podanego w tablicy 2.4.1.
W razie réznic w znaczeniu szczegotowy opis znajduje sie
w opisie danego oprogramowania.
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2.5. Wymiary

Wymiary modutu CM-180 zostaty pokazane na rysunku 2.5.1.

58 mm

53 mm
> < »

3. Montaz

- ;t

108 mm

Rys. 2.5.1. Wymiary modutu CM-180

Na rysunku 3.1. przedstawiono ogdélny sposéb montazu modutu CM-180. Sposob

montazu zalezy bezposrednio od oprogramowani wgranego aktualnie do modutu.

Szczegotowy opis montazu znajduje sie w opisie danego oprogramowania.
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{} Rs-232

D) )

~com

@ PYR

RUN
COMMUNICATION|
MoD MODULE
CH-180

comt

X Bima

com POWER
AsEm 1030

w4 e ol | A
10111213 14 15/16/17 18

o
sl 3 P-4
o

RS-485 RS-485
(=] [=]
<|o 5| <|o (ZDI
DB9 | |
B Y A s e 1152
@ RS_2 32 nSI%2 oMt R®s RSZ32 e RS
el I b A
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MOoD MODULE MOD MODULE
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@ PYR
RN % ltima M lima
| COMMUNICATION |
MOD MODULE
CM-180
1
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|
[a]
e Il <=2
R P W
1071721314 1516117 18
o RS-232 RS-485
<o|Z
o RS-485

Rys.3.1. Ogélny sposéb montazu modutu CM-180
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4. Regulacja i uzytkowanie

Regulacja i uzytkowanie modutu zalezy bezposrednio od wgranego
oprogramowania. Szczegotowy opis znajduje sie w dalszej czesci instrukcji w opisie
danego oprogramowania. Dostepne rodzaje oprogramowania przedstawiono w
tablicy 4.1.

Tab. 4.1. Rodzaje oprogramowania modufu CM-180

Lp. Symbol Nazwa
1 CM-180-0 RS232-RS485 Converter
2 CM-180-1 RS232-RS485 Easy Converter
3 CM-180-2 ModBus RTU Slave — ModBus RTU Slave
4 CM-180-3 ModBus RTU — ModBus RTU Converter
5 CM-180-4 ModBus RTU Slave Catch — ModBus RTU Master
6 CM-180-5 ModBus RTU Slave — SUCOM_A Master
7 CM-180-6  ModBus ASCII — ModBus RTU
8 CM-180-7 ModBus RTU Doubler

9 CM-180-8 ModBus RTU Master — ModBus RTU Master

10 CM-180-9 EASY Master — ModBus RTU Slave

11 CM-180-10 EASY Master — ModBus RTU Master

12 CM-180-11 ASCII Master — ModBus RTU Slave

13 CM-180-12 ModBus RTU Slave — ModBus RTU Master

14 CM-180-13 ModBus RTU Slave — SHINKO master

15 CM-180-14 ModBus RTU Slave — GazModem Master

16 CM-180-15 RMC/RMS 621 Master — ModBus RTU Slave

17 CM-180-16 RMC/RMS 621 Master Advanced — ModBus RTU Slave
18 CM-180-17 ModBus RTU Slave — Premier_48 88 168 640 Master

4.1. Tryby pracy urzadzenia
Tryb inicjalizacyjny

Jest to tryb, w ktérym urzadzenie inicjalizuje porty komunikacyjne, sprawdzane
jest dziatanie wszystkich diod sygnalizacyjnych i aktualizowane sg wszystkie
ustawienia konfiguracyjne. Wystepuje on bezposrednio po zatgczeniu zasilania,

wyjsciu z trybu konfiguracyjnego oraz wyjsciu z trybu programowania.
Tryb normalnej pracy

Jest to podstawowy tryb pracy urzadzenia, w ktérym obstugiwane sg jego

gtéwne funkcje. Wystepuje on bezposrednio po trybie inicjalizacyjnym.

04/2010 AN-CM-180-12-1-v1_02 9
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Tryb konfiguracyjny

W tym trybie uzytkownik ma mozliwos¢ modyfikacji wszystkich dostepnych
parametréw urzadzenia. Rodzaj i ilos¢ parametréw jest uzalezniona od rodzaju
oprogramowania modutu.

Wprowadzenie urzadzenia w tryb konfiguracyjny nastepuje po przytrzymaniu
wcisnietego przycisku SW3, przez co najmniej 5 sekund, podczas trybu pracy
normalnej. Wejscie w ten tryb sygnalizowane jest poprzez pomaranczowy kolor diody
MOD oraz wygaszone diody COM1 i COM2. Podtaczenie przewodu

komunikacyjnego do modutu przedstawiono na rysunku 4.1.1.

RS-232

1} RS-232

DB (7809

RSZ2
comi

= COMMUNICATION
@ moD MODULE
CM-180

COM2 anma

com2 POWER
RS232 RS.

R oND| A B oND ACIDC
10111211314 1516/17 18

Rys. 4.1.1. Podtgczenie modutu w trybie konfiguracyjnym

Przewdd RS232 nalezy podtagczy¢ z drugiej strony do gniazda interfejsu
RS232 komputera PC.
Wyjscie z tego trybu nastepuje po zresetowaniu urzgdzenia (ponowne zatgczenie
zasilania albo opcja ‘Device -> Start device’ w programie CM180conf).

Porada.

Modut automatycznie opuszcza tryb konfiguracyjny w
przypadku braku komunikacji z komputerem przez dtuzszy
okres niz 5 minut.

04/2010 AN-CM-180-12-1-v1_02 10
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Tryb programowania

Tryb programowania wykorzystywany jest do zmiany oprogramowania
modutu. Wprowadzenie modutu w ten tryb nastepuje po przycisnieciu przycisku SW3
podczas zatgczania zasilania modutu. Wejscie w ten tryb sygnalizowane jest poprzez
zielony kolor diody COML1. Podtgczenie przewodu komunikacyjnego do modutu

przedstawiono na rysunku 4.1.2.

RS-232

DB9
@ RS-232

N

RS232 ‘
com

® PWR

RUN
COMMUNICATION
MOD MODULE
CM-180
Ccom1

com2 anma

com2 POWER
RS232 Rs48! 10-30v

Te Rx GND| A B GND ACIDC
1011 121314151617 18
|

Rys. 4.1.2. Podtgczenie modutu w trybie programowania

Przewéd RS232 nalezy podigczyé z drugiej strony do gniazda interfejsu
RS232 komputera PC.
Wyijscie z tego trybu nastepuje automatycznie po wgraniu programu przy pomocy

programu Loader albo przy ponownym zatgczeniu zasilania.

4.2. Oprogramowanie konfiguracyjne CM180conf

Konfiguracji i zmiany oprogramowania modutu dokonuje sie przy pomocy,
dostarczanego przez producenta, oprogramowania CM180conf. Oprogramowanie to

jest dostepne na stronie producenta (www.ultima-automatyka.pl).

04/2010 AN-CM-180-12-1-v1_02 11
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Okno dialogowe programu CM180conf zostato pokazane na rysunku 4.2.1.

8 Ultima - CM180conf

File Device Firmware Conneckion Miew Help

I I e B kil

Rys. 4.2.1. Okno dialogowe programu CM180conf

4.2.1. Menu i pasek narzedzi programu CM180conf

Menu programu CM180conf przedstawiono w tablicy 4.2.1.1. Pasek narzedzi

przedstawiono w tablicy 4.2.1.2.

Tab. 4.2.1.1. Menu programu CM180conf

Menu Opis
File
Device Firmware ( Open configuration — otwieranie pliku z
Open configuration gotowg konfiguracjg dla danego
Save configuration oprogramowania modutu.
Euit Save configuration — zapisywanie pliku z

biezacg konfiguracjg dla danego
oprogramowania modutu.
Exit — wyjscie z programy CM180conf.

04/2010 AN-CM-180-12-1-v1_02 12
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=N Firmware  Connecktion Wiew  Help

Select device Auko
Read parameters from device * CM-150-0
Wtite parameters to device _M-180-1
_ CM-180-2
Stark device CM-180-3
CM-180-4
I parameters CM-180-5
CM-180-6
M1 parity |hione | COM1b CM-180-7
IMZ parity [nore  w| COMzp  <MH180-E
CM-180-9

EIEER=N Conneckion View

hange Firmware

Connection Ry

* Disconneck

COM 1
oM 2
ZOM 3
COM 4

v ToolBar
v Stakus Bar

Dacumentation
Abouk M1 S0conf, .

Device

Select device — wybdr typu urzadzenia do
konfigurowania.

Auto — automatyczne wykrycie typu
urzadzenia wraz z odczytaniem parametrow.
CM-180-X — reczny wybor typu

urzadzenia bez odczytania parametrow.
Read parameters from device — odczytanie
biezacej konfiguracji wybranego urzadzenia.
Write parameters to device — zapis biezacej
konfiguracji do wybranego urzadzenia.

Start device — uruchomienie
skonfigurowanego urzadzenia.

Firmware

Read firmware version — odczyt wersji biosa
wgranego do urzgdzenia (niedostepne).
Change firmware — zmiana oprogramowania
modutu.

Connection

Disconnect — wytaczenie komunikacji z
modutem.

COM 1 — komunikacja z modutem przy
pomocy COM1 komputera.

COM 2 — komunikacja z modutem przy
pomocy COM2 komputera.

COM 3 — komunikacja z modutem przy
pomocy COM3 komputera.

COM 4 — komunikacja z modutem przy
pomocy COM4 komputera.

View

ToolBar — ustawianie widocznosci paska
narzedzi programu CM180conf.

Status Bar — ustawianie widocznosci paska
stanu programu CM180conf.

Help
Documentation — otworzenie dokumentacji.

About CM180conf... - odczyt wers;ji
oprogramowania CM180conf.

04/2010 AN-CM-180-12-1-v1_02 13
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Tab. 4.2.1.2. Pasek narzedzi programu CM180conf

Symbol Opis
E Zapis biezacych ustawien modutu do pliku (Save configuration)
= Odczyt ustawien modutu z pliku (Open configuration)

Automatyczne wykrycie rodzaju oprogramowania modutu wraz z
odczytaniem biezacych ustawien (AutoDetect)

Odczytanie biezacych ustawien z modutu (Read parameters from
device)

E']
L
=]
o

T ]

Zapis nowych ustawien do modutu ( Write parameters to device)
Potaczenie przy pomocy COM1 komputera (COM1)
Potaczenie przy pomocy COM2 komputera (COM2)

Potaczenie przy pomocy COM3 komputera (COM3)

o e L L

Potaczenie przy pomocy COM4 komputera (COM4)

-a<-| Wytaczenie komunikacji z modutem (Disconnect)

Otworzenie dokumentacji (Documentation)

7 Odczyt wersji oprogramowania CM180conf (About)
4.2.2. Konfigurowanie modutu

Aby mozliwe byto konfigurowanie modutu, nalezy wprowadzi¢ go w tryb

konfiguracyjny (patrz 4.1). Po uruchomieniu programu CM180conf nalezy nawigzaé

potaczenie na odpowiednim porcie COM komputera (ﬂ Iubﬂ lub ﬂ lub ﬁ)

4.2.3. Odczyt parametréw konfiguracyjnych z urzadzenia

Aby automatycznie wykry¢ typ urzadzenia oraz odczytaé jego konfiguracje

AUTO

nalezy wybrac opcje Device -> Select device -> Auto albo wcisng¢

Aby recznie ustali¢ typ urzadzenia nalezy wybra¢ odpowiedni symbol urzgdzenia z

menu Device -> Select device. Nastepnie aby odczytaC parametry urzadzenia nalezy

*
wybra¢ opcje Device -> Read parameters from device albo wcisng¢ \_1

04/2010 AN-CM-180-12-1-v1_02 14
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Po wybraniu odpowiedniego urzadzenia pojawi sie okno dialogowe z dostepnymi
parametrami konfiguracyjnymi. Przyktadowe okno konfiguracyjne modutu CM-180
przedstawiono na rysunku 4.2.3.1.

B Ultima - CM180conf E@@

File Dewice Firmware Connection View Help

|| |28 A2 2 ]2

Marme ModBus RTU Slave - ModBus BRTU Slave

Symbol |EM-'IEEI-2 D | Program wersion

COM parameters Slave parameters

COT parity | none » | COM1 baudrate COM1Y network, address |

COMZ party | pone w | LCOMZ baudrate COMZ netwark address |

-
“ | | 3

Ready

Rys. 4.2.3.1. Opis wybranego urzgdzenia w programie CM180conf

W polu Name znajduje sie nazwa oprogramowania modutu. W polu Symbol znajduje
sie symbol danego oprogramowania. Po odczytaniu danych konfiguracyjnych w polu
ID, pojawi sie numer identyfikacyjny danego urzadzenia, a w polu Program version,

numer wersji programu wgranej do modutu.

Oprécz tych informaciji, w oknie dialogowym znajdujg sie takze parametry
konfiguracyjne. Szczegodtowy opis tych parametréw znajduje sie w dalszej czesci

instrukcji przy szczegdtowym opisie danego oprogramowania.

4.2.4. Zapis parametréow konfiguracyjnych do urzadzenia

Zapisu konfiguracji do modutu dokonuje sie poprzez wybranie opcji Device ->

Write parameters to device albo wcisniecie i . W przypadku préby zapisu btednych

wartosci parametréw, program odméwi zapisu i w wskaze nieprawidtowe wartosci
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parametréw przy uzyciu symbolu ! Poprawne wartosci parametrow oznaczane sg

symbolem ¥

Aby urzadzenie zaczeto pracowa¢ z nowymi ustawieniami nalezy wybra¢ opcje

Device -> Start device albo ponownie zatgczy¢ zasilanie modutu.

4.2.5. Odczyt parametréw konfiguracyjnych z pliku

Istnieje mozliwos¢ odczytu parametrow konfiguracyjnych danego urzadzenia
ze specjalnie sformatowanego pliku. Pliki konfiguracyjne posiadajg rozszerzenie
.conf . Pliki z domysinymi ustawieniami wszystkich dostepnych urzadzen znajdujgq
sie w katalogu ,conf” w miejscu zainstalowania programu CM180conf. Odczytu

ustawien z pliku dokonuje sie poprzez wybranie z menu Device rodzaju urzadzenia a

nastepnie wybranie opcji File -> Open configuration albo wecisniecie g Po

pojawieniu sie okna dialogowego nalezy wybrac zadany plik konfiguracyjny .

Porada.

W przypadku préby odczytania pliku konfiguracyjnego,
ktéry nie zawiera konfiguracji urzadzenia wybranego z
menu Device, program wyswietli ostrzezenie o tym
zdarzeniu i nie odczyta wybranego pliku.

4.2.6. Zapis parametrow konfiguracyjnych do pliku

Istnieje mozliwo$¢ zapisu biezgcych ustawien urzadzenia w pliku konfiguracyjnym

(.conf). Aby wykona¢ tg operacje nalezy wybraé¢ opcje File -> Save configuration

albo wcisng¢ E Nastepnie nalezy poda¢ nazwe pliku oraz lokalizacje jego

zapisania.

4.2.7. Zmiana oprogramowania modutu

Zmiany oprogramowania mozna dokona¢ w module wprowadzonym w tryb
programowania, ktoéry podtaczony jest do komputera (patrz 4.1). Zmiany
oprogramowania dokonuje sie przy pomocy programu Loader, ktéry uruchamiany jest

po wybraniu opcji Firmware -> Change firmware w oprogramowaniu CM180conf.
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Uwagal!

Nalezy pamieta¢, aby przed uruchomieniem programu
Loader wybra¢ opcje Connection -> Disconnect w

programie CM180conf albo wcisngé '5"‘2'| :

Okno dialogowe programu Loader pokazano na rysunku 4.2.7.1.

I Ultima Loader

|CDM1 vl v Auto
} ‘ ? | Upgrade completed.

Not Connected @&

Rys. 4.2.7.1. Okno dialogowe programu Loader

Przy zaznaczonej opcji Auto program automatycznie wyszukuje port
komputera, do ktérego zostat podtgczony modut CM-180. W innym przypadku nalezy
wybraé¢ port COM recznie. Gdy program potaczy sie z modutem dioda w oknie zmieni
kolor na zielony, pojawi sie napis Connected oraz uaktywni sie przycisk Upgrade, co

pokazano na rysunku 4.2.7.2.

M Ultima Loader

COMT | W Auto

Uparade| 7 | |pgrade completed.

Rys. 4.2.7.2. Okno dialogowe programu Loader sygnalizujgcego potgczenie z modutem

-
L =

Cornected

Po kliknieciu na przycisk Upgrade lewym przyciskiem myszy pojawi sie okno
dialogowe, przy pomocy ktérego nalezy wybra¢ odpowiednie oprogramowanie (.ulti)

modutu CM-180, co pokazana na rysunku 4.2.7.3.
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Otwieranie @
Szukajw: | () 01_12_08 v « = B

e = cm-180-15v01 . ulki
L@
Network Magic
Folders

e

Moje biezace
dokumenty

| 4
Pulpit

Moje dokumenty

58
Moj komputer  Nazwa pliku: II L] | Otwérz I
Pliki typu: |Ultima format files [*.ulti) L] Anuluj |

Rys. 4.2.7.3. Okno dialogowe wyboru oprogramowania modufu

Po wybraniu oprogramowania program Loader automatycznie rozpoczyna

wgrywanie programu do modutu, co pokazano na rysunku 4.2.7.4.

M Ultima Loader

COM1 | [ Auto ™F
Uparade! 7 | “wiiting...

Connected @&

Rys. 4.2.7.4. Wgrywanie programu do modutu

Po zakonczeniu operacji zapisu programu modut CM-180 jest resetowany i

rozpoczyna wykonywac wgrany program.
4.2.8. Konfigurowanie parametrow portéw komunikacyjnych przy
pomocy przetacznikéw dip-switch

Modut zostat wyposazony w dwa przetaczniki dip-switch umieszczone pod

gornym wieczkiem obudowy, ktére wykorzystywane sg do konfigurowania predkosci
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transmisji odpowiednio portu komunikacyjnego COM1 (SW1) i COM2 (SW2). W
niektorych urzadzeniach przetaczniki te konfigurujg takze adres sieciowy danego
urzadzenia po stronie portu, do ktorego przypisany jest dany przetgcznik. Opis
konfiguracji parametréw portu COM1 przedstawiono w tablicy 4.2.8.1. Konfiguracja

parametréw COM2 (SW2) jest identyczna.

Tab. 4.2.8.1. Opis konfiguracji COM1 przy pomocy dip-switch SW1 modutu CM-180

Adres Predkosé
SW1 1* 2 3 4 5 slave 6 7 8 transmisji
[bit/s]
e 1= 0 0 0 0 1 0 0 0 1200
T 0 1 0 0 0 2 1 0 0 2400
[ ——
e 1 1 0 0 0 3 0 1 0 4800
— 0 0 1 0 0 4 1 1 0 9600
CTT
LT 1 0 1 0 0 5 0 0 1 19200
== 0 1 1 0 0 6 1 0 1 38000
- - - - - 0 1 1 57600
1 1 1 1 1 31 1 1 1 115200

*- numer pinu w przetaczniku dip-switch
**. 0-pin przetgcznika w pozycji OFF; 1-pin przetacznika w pozycji ON

Porada.

W niektorych urzadzeniach przetaczniki dip-switch mogg
spetniac¢ dodatkowe funkcje. Opis tych funkcji znajduje sie
w dalszej czesci instrukcji przy doktadnym opisie danego
urzadzenia.

4.2.9. Odczyt ustawien przetacznikéw dip-switch w programie
CM180conf

Aby odczyta¢ aktualne ustawienie przetacznikow dip-switch, nalezy wcisngc¢
przycisk Refresh w polu, COM parameters lub Slave parameters, konfiguracyjnego

okna dialogowego danego urzadzenia, co pokazano na rysunku 4.2.9.1.
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COM parameters Slave parameters

COM1 parity | none ~r| COM1 baudrate COMT netwark, address

COME parity | none | COMZ baudrate COMZ network, address

Refrezh Refrezh

Rys. 4.2.9.1. Odczyt ustawien przetgcznikéw dip-switch w programie CM180conf

Porada.

Przycisk Refresh jest aktywny tylko podczas podtgczenia
programu CM180conf pod port komunikacyjny (COM, J

lub J lub J lub _I)
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4.3. Konfiguracja CM-180-12 ModBus RTU Slave — ModBus RTU Master

4.3.1. Przeznaczenie

Modut CM-180-12 przeznaczony jest do rozszerzania sieci ModBus RTU o
dodatkowg gatgz niezaleznie obstugujgcg urzgdzenia typu ModBus RTU slave. CM-
180-12 od strony COM1 pracuje jako ModBus slave natomiast od strony COM2 moze
nadzorowa¢ dodatkowg sie¢ ModBus RTU jako urzadzenie typu ModBus RTU
master. Rozwigzanie takie jest uzyteczne ze wzgledu na mozliwos¢ koncentraciji
duzej ilosci danych oraz mozliwos¢ rozbudowy istniejgcej sieci ModBus o dodatkowe
urzadzenia w przypadku duzej liczby urzadzen pracujgcych w sieci. Uzytkownik
poprzez konfiguracje urzadzenia ModBus RTU master(COM2) moze w dowolny
sposbéb zarzadza¢ danymi w sieci a takze ma mozliwos¢ powigzania tych danych z
danymi otrzymywanymi od strony urzgdzenia ModBus RTU slave(COM1).

Dostepne funkcje ModBus oraz ich ograniczenia przedstawiono w tablicy 4.3.1.1.

Tab. 4.3.1.1. Dostepne funkcje ModBus dla CM-180-12

Numer funkcji Max. liczba rejestrow* Opis
3 100 Odczyt modyfikowalnych rejestréw
4 100 Odczyt niemodyfikowalnych rejestrow
6 1 Zapis pojedynczego rejestru
16 20 Zapis wielu rejestrow

*- maksymalna liczba rejestrow, jakg mozna obstuzy¢ przy pomocy jednego polecenia ModBus.

Modut posiada zaimplementowang obstuge btedéw zgodng z protokotem

ModBus. Obstugiwane btedy zostaty przedstawione w tablicy 4.3.1.2.

Tab. 4.3.1.2. Obstugiwane kody btedow ModBus dla CM-180-12

Kod btedu Opis
1 Niedozwolona funkcja
2 Niedozwolony adres rejestru

Btad urzadzenia slave (w przypadku

4 przekserowania polecenia)
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Mapa pamieci ModBus slave przedstawiono w tablicy 4.3.1.3.

Tab. 4.3.1.3. Mapa pamieci ModBus slave dla CM-180-12
Adres

. Funkcja* Opis
rejestru

1 3,6,16 Wartos¢ rejestru 1
2 3,6, 16 Wartosc rejestru 2
3 3, 6,16 Wartosc rejestru 3

720 3,6, 16 Wartosc rejestru 720
1 4 Rejestr btedow sieciowych polecen 1+16**
2 4 Rejestr btedow sieciowych polecen 17+32
3 4 Rejestr bteddw sieciowych polecen 33+48
4 4 Rejestr btedow sieciowych polecen 49+60

*- funkcje ModBus obstugujace dane rejestry.
**_ obstuga btedoéw sieciowych opisana zostata w dalszej czesci instrukciji.
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4.3.2. Sposob podtaczenia

Sposoby podtgczenia urzadzenia CM-180-12 pokazano na rysunku 4.3.2.1.

ModBus
RTU
master

AAAAA

slave

@R
R

UN
CCOMMUNICATION|
MOD MODULE — ——— — —
CM-180

comt

S "tima

ModBus RTU

comz POWER

B | master
1011121314151617 18

RS-232 ModBus RTU
slave

sssss

slave

COMMUNICATION
MODULE
CM-180

MOD

com1

S Utima

ModBus RTU
----- M2 s ) master

RS-232 ModBus RTU
slave

ULTIMA

ModBus
RTU
master
DB9
{ Rs-232
o
""" @ ModBus RTU
slave
@ PWR
M Utima
ModBus RTU
e | master
101112131415764718)
I
<2l
RS-485 | °
ModBus RTU
slave
ModBus RTU

msziz | " meass

slave
@ PWR

N
COMMUNICATION|
MoD MODULE

CM-180
com1

comz Utima

ModBus RTU

comz POWER
R8232 s

R, || e master
101112131415161718
<|wl2l
RS-485 4 °
ModBus RTU
slave

Rys.4.3.2.1. Sposoby podtgczenia CM-180-12

4.3.3. Konfiguracja

Parametry konfiguracyjne modutu pokazano na rysunku 4.3.3.1.
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ULTIMA

B Ultima - CM180conf

File Dewice Firmware Connection View Help

B
e

=

A2 ] 2]

. |

Symbol |CM-180:12 1D |

COk parameters

COMI baudrate
COMZ parity | pore vl COMZ baudrate

==

COMY parity | none

-

COZ master parameters
Order pooltime

0..55535 [mz]

Order himeaut

[0..65535 [mz]

Max. number of tirmeouts
1.285

Eror Reqizter Mapping cnable -

Error Reqister
M apping Address 1..700
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COMZ mazter orders
Mo. | S1Addr | Fun | Staddr | Mo, of Regs | Mem Addr

Slave Address
1..250

Function I—L|

Starting Addresz
1..65535

Mo, of Registers
1.120

temory Address
1.720

Murber of orders 0
0.&0

add | Inset | Modiy | Delete

ModBus RTU Slave - ModBus BTU Master

Frogram wersion

Slave parameters

COMI netwark. addreszs
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kode

Ready
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o

Rys 4.3.3.1. Parametry konfiguracyjne urzgdzenia CM-180-12
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Opis parametrow i przyciskow:

- COM parameters:

Parity — kontrola parzystosci. Dostepne ustawienia: none (brak kontroli),
even (kontrola parzystosci), odd (kontrola nieparzystosci), 2 bits stop
(dwa bity stopu).

Baudrate — predko$¢ transmisji. Dostepne ustawienia [kbit/s]: 1,2; 2,4;
4.8; 9,6; 19,2; 38,4, 57,6; 115,2. Konfiguracja przy pomocy
przetgcznikow dip-switch (patrz podpunkt 4.2.8.).

Refresh — odczyt aktualnych ustawien z przetgcznikéw dip-switch (patrz
podpunkt 4.2.8).

- Slave parameters:

Network address — adres sieciowy urzadzenia slave przypisanego do
danego portu COM. Konfiguracja przy pomocy przetgcznikdw
dip-switch (patrz podpunkt 4.2.8).

Slave Mode — tryb pracy modutu ModBus Slave (patrz 4.3.7.).

Refresh — odczyt aktualnych ustawien z przetgcznikéw dip-switch (patrz
podpunkt 4.2.8).

- COM master parameters:

Order pooltime — czas pomiedzy wystaniem kolejnych polecen z listy
polecen mastera.

Order timeout — maksymalny czas oczekiwania na odpowiedz na dane
polecenie. Po przekroczeniu tego czasu wykrywany jest btgd braku
odpowiedzi.

Max. number of timeouts — dopuszczalna liczba wykrycia btedéw braku
odpowiedzi na dane polecenie. Po jej przekroczeniu sygnalizowany jest
btad braku odpowiedzi od urzgdzenia slave.

Error Register Mapping — aktywacja mapowania rejestrow btedow w
pamieci danych modutu. Dostepne ustawienia: Enable — mapowanie
aktywne, Diable — mapowanie nieaktywne. Szczegdéty w dalszej czesci

instrukcji.
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Error Register Mapping Address — adres mapowania pierwszego
rejestru btedow w pamieci danych modutu. Aktywne tylko gdy Error
Register Mapping jest ustawione jako Enalbe.

- COM master orders (lista polecen urzadzenia master):

Slave address — adres sieciowy urzadzenia slave, ktére ma wykonac
dang funkcje ModBus.

Function — numer funkcji ModBus, ktérg ma wykona¢ dane urzgadzenie.
Dostepne funkcje: 3, 4, 6, 16.

Starting address — adres pierwszego rejestru, na ktérym ma zostac
wykonana funkcja.

No. of registers — liczba rejestréw, na ktéorych ma zosta¢ wykonana
funkcja.

Mamory address — adres poczatkowego rejestru, do ktérego majg
zosta¢ wpisane dane otrzymane przy pomocy funkcji 3 lub 4 ModBus
albo z ktérego majg zosta¢ odczytane dane wysylane przy uzyciu
funkcji 6 1 16 ModBus.

Number of orders — ilos¢ polecen na liscie urzadzenia master.

Add — dodanie nowego polecenia na koniec listy mastera

Insert — wstawienie nowego polecenia powyzej wybranego polecenia z
listy mastera.

Modify — modyfikacja wybranego polecenia z listy mastera.

Delete — usuniecie wybranego polecenia z listy mastera.

Ponizej nazw parametréw podano ich dopuszczalne wartoSci.

4.3.4. Konfigurowanie polecen modutu ModBus RTU Master

Zasade konfigurowania poleceh pokazano na przyktadzie.

Przyktad listy polecen:

Przyktadowa liste polecen urzgdzenia master pokazano na rysunku 4.3.4.2.
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COMZ maszter orders

Ma. | Sl4ddr | Fun| Stadd | Mo, of Regs | Mem Addr |
13 i 5 1]
2 5 4 1 7 5
3 M6 M5 1 3
4 716 23 10 1

Slave Address 1 Mumber of orders 4
1..280 0..&0

Functiar IE‘

Starting Address ]
1..65R35

Mo, of Reaisters
1.1201°

bemaomn Addrezs
172011

Add | Inset | Moy Delete

Rys 4.3.4.2. Przyktadowa lista polecen urzadzenia master dla CM-180-12

W powyzszym przyktadzie zostaty skonfigurowane cztery polecenia urzadzenia
master. Przy pomocy pierwszego polecenia master wykorzystujgc funkcje 3
odczytuje wartosci 5 rejestrow poczgwszy od rejestru 1 z urzgdzenia slave o adresie
sieciowym 1. Odczytane wartosci zapisywane sg w pamieci modutu CM-180
poczgwszy od adresu 1. Drugie polecenie wykorzystujac funkcje 4 odczytuje wartosci
7 rejestrow poczgwszy od rejestru 1 z urzadzenia slave o adresie sieciowym 5.
Odczytane wartosci zapisywane sg w pamieci modutu CM-180 poczawszy od adresu
5. Przy pomocy trzeciego polecenia master wykorzystujac funkcje 6 zapisuje wartosé
rejestru 345 urzadzenia slave o adresie sieciowym 34. Dang do zapisania pobiera
spod adresu 3 w pamieci modutu CM-180. Czwarte polecenie zapisuje wartos¢ 10
rejestrow urzadzenia slave o adresie sieciowym 76. Zapis dokonywany jest przy
wykorzystaniu funkcji 16 i rozpoczyna sie od rejestru 23 urzadzenia slave. Dane do

zapisu pobierane sg z pamieci modutu CM-180 poczawszy od adresu 1.

Mapa danych urzadzenia slave zaimplementowanego w module CM-180-12
pokazano w tablicy 4.3.4.1.
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Tab. 4.3.4.1. Przyktadowa mapa pamieci ModBus slave dla CM-180-12

Rejestr
CM-180
1

O 00 ~NO O hWwWN

Funkcja
3,6,16
3,6,16
3,6,16
3,6,16
3,6,16
3,6,16
3,6,16
3,6,16
3,6,16
3,6,16
3,6,16
3,6,16
4.3.5.

Opis
Wartosc rejestru 1 urzadzenia slave o adresie 1
Wartosc rejestru 2 urzadzenia slave o adresie 1
Wartosc rejestru 3 urzadzenia slave o adresie 1
Wartosc rejestru 4 urzadzenia slave o adresie 1
Wartosc rejestru 5 urzadzenia slave o adresie 1
Wartosc rejestru 1 urzadzenia slave o adresie 5
Wartosc rejestru 2 urzadzenia slave o adresie 5
Wartosc rejestru 3 urzadzenia slave o adresie 5
Wartosc rejestru 4 urzadzenia slave o adresie 5
Wartosc rejestru 5 urzadzenia slave o adresie 5
Wartosc rejestru 6 urzadzenia slave o adresie 5
Wartosc rejestru 7 urzadzenia slave o adresie 5

Sygnalizowanie bledéw sieciowych urzadzen podtaczonych
od strony COM2

Do kazdego polecenia na liscie urzadzenia ModBus master (COM2)

przypisany jest licznik bteddéw, ktory jest inkrementowany w przypadku wystgpienia

btedu lub/i braku odpowiedzi od urzadzen ModBus slave. Jezeli wartos¢ licznika

btedu dla danego polecenia przekroczy warto$¢ dopuszczalng okreslong w trybie

konfiguracyjnym(,Max. number of timeouts”), wtedy sygnalizowany jest btad tego

polecenia. Sygnalizowanie odbywa sie binarnie poprzez wpisanie odpowiednich

wartosci rejestrow btedow, ktére odczytywane sg przy pomocy funkcji 4 od strony

urzadzenia slave CM-180-12(COM1). Mape pamieci rejestrow przedstawiono w
tablicy 4.3.1.3.

Przyktad:

W przypadku wykrycia bteddéw polecen o numerach 1, 5, 16, 18, 23, 31, w rejestrach

btedéw 1 i 2 bedg znajdowaty sie nastepujace wartosci:
Rejestr 1 = 1000000000010001 = 8011 h = 32785
Rejestr 2 = 0100000001000010 = 4042 h = 16450

;gdzie: 1- oznacza wystgpienie btedu sieciowego; 0-praca prawidtowa.
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4.3.6. Mapowanie rejestrow btedoéw w pamieci danych modutu

Istnieje mozliwos¢ umieszczania rejestrow btedow w pamieci danych modutu.
Wykorzystywane jest to do zredukowania ilosci zapytan wysytanych do modutu od
strony COM1 (ModBus RTU Slave).

Mapowanie danych aktywuje sie poprzez ustawienie zmiennej konfiguracyjnej
Error Register Mapping na wartoS¢ Enable. Nastepnym krokiem jest konfiguracja
adresu mapowania pierwszego rejestru btedéw w pamieci danych (Error Register
Mapping Address). Zmienna ta okresla adres rejestru w pamieci danych od ktérego

majg by¢ umieszczane rejestry btedu.

Uwagal

Nalezy odpowiednio dobra¢ adres Error Register Mapping
Address w taki sposdb aby rejestry btedéw nie nadpisywaty
wartosci rejestrow z danymi uzyskanymi w wyniku dziatania
mastera(COM2). Nie nalezy umieszcza¢ danych (przy
podczas konfiguracji poleceh mastera) pod adresami od
Error Register Mapping Address do Error Register Mapping
Address+4.

Po konfiguracji rejestry btedéw polecen bedg dostepne przy wykorzystaniu funkcji 3.
Dodatkowo dostep do rejestréow btedow mozna uzyska¢ w standardowy sposéb

wykorzystujgc funkcije 4.

W przypadku ustawienia zmiennej Error Register Mapping na wartos¢ Disable,
dostep do rejestrow btedédw mozna uzyska¢é w tylko standardowy sposob

wykorzystujgc funkcje 4.

4.3.7. Tryby pracy modutu ModBus Slave

Tryb pracy konfiguruje sie poprzez ustawienie zmiennej Slave Mode. Modut moze

pracowac w jednym z wymienionych trybow trybow:

- Normal Mode — w tym trybie urzadzenie odbiera komunikaty adresowane tylko do

niego a inne ignoruje.
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- Invalid Address Redirect — w tym trybie urzgdzenie odbiera komunikaty adresowane

do niego a komunikaty z innymi adresami przerzuca bez modyfikacji na port COM2.

- All Redirect — w tym trybie urzadzenie przerzuca wszystkie komunikaty na port

COM2.

5. Dane kontaktowe

Adres:

ULTIMA

Ul. Okrezna 1

81-822 Sopot

Tel./fax. - +48(058) 341 16 61

Tel. - +48(058) 555 71 49

e-mail: ultima@ultima-automatyka.pl

Adres internetowy: www.ultima-automatyka.pl
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