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1. Przeznaczenie

Modut CM-180-1 przeznaczony jest do wspOlpracy zarzekanikami
programowalnymi easyControl firmy Moeller ElectriModut ten zapewnia komunikacj
pomiedzy tym przekanikiem a kard pomiarovwa CM-220 firmy ULTIMA.

2. Tryby pracy
2.1. Tryb inicjalizacyjny

Jest to tryb, w ktorym ugglzenie inicjalizuje porty komunikacyjne, sprawdzest
dziatanie wszystkich diod sygnalizacyjnych i akizalvane § wszystkie ustawienia modutu.
Wystepuje on bezpaednio po zaiczeniu zasilania oraz po wygju z trybu konfiguracyjnego.

2.2. Tryb normalny

Jest to podstawowy tryb pracy modutu, w ktérym ogsvane g wszystkie gtowne
funkcje modutu.

2.3. Tryb konfiguracyjny

W tryb konfiguracyjny wprowadzagmodut poprzez przyénigcie przycisku SW3 przez co
najmniej 5sek. podczas normalnego trybu pracy modWegcie w ten tryb sygnalizuje
pomaraczowy kolor diody MOD. W tym trybie mima konfigurowa parametry urgdzenia
ModBus RTUmaster oraz parametry easyCAN. Rotenie z modutem uzyskujesgpoprzez
COML1 za pomog protokotu ModBus RTU(adres wdzenia = 255, gdkos¢ transmisji 9.6
kbit/s, dostpne funkcje protokotu ModBus{3, 4, 6, 16}).

Wyjscie ze stanu konfiguracyjnego ngsije po wpisaniu do rejestru 1 numeru IDagizenia
przy pomocy funkcji 6.

Wyjscie ze stanu konfiguracyjnego mtakze nasipi¢ automatycznie w przypadku braku
jakiegokolwiek ruchu sieciowego po stronie COMlgaodheszy czas i 5 minut.

Po wygciu z konfiguracyjnego trybu pracy modut przechodzryb inicjalizaciji.

Mapa pamgci modutu w trybie konfiguracyjnym zostat przedsitama w punkcie 2.4.
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2.4. Mapa pamegci modutu w trybie konfiguracyjnym

Mapa pamieci modutu w trybie konfiguracyjnym

Adres rejestru | Funkcja* Opis Uwagi

1 3,6 ID uradzenia

2 3, 4, 6, 16 llos¢ polecé w pamkci <135

3 3,4, 6,16 Czas ,pooltime**” dla polecenia <65535[ms]

4 3, 4, 6,169 Czas , timeout***” dla polecenia <65535[ms]
Dozwolona liczba wyapienia

5 3, 4, 6, 16 przekroczenia czasu ,timeout” dla danego  3<x<255
polecenia
Wartasé inicjalizujaca pamgé
danych(powinna to kiywartas¢

6 3, 4, 6, 16 wpisywana w przypadku braku <65535
podkczonego czujnika PT1000 do karty
CM-220)

r 3 4,6 164 Czas cyklicznego wysytania danych <65535[ms]
easyCAN
Wartas¢ biedu czujnika PT1000 w karcie

8 3,4,6, 16 CM-220 <65535
Wartas¢ gornej granicy zakresu

9 3,4,6,16 pomiarowego PT1000 <65535
Wartas¢ dolnej granicy zakresu

10 3,4,6,16 pomiarowego PT1000 <65535

11-310 3, 4, 6, 16 Lista polecé**** Tylko funkcje 3,4

*- numery funkcji ModBus, ktéreaswykorzystywane do obstugi danych rejestrow.

**. czas pomedzy kolejnymi poleceniami.

***_ czas, po uptynéciu ktérego wykrywany jest bl braku odpowiedzi na dane polecenie.
**xx_ szczegbtlowy opis w dalszej @£ci instrukcji.
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3. Podhczenie modutu

3.1. Podiczenie COM1-RS232, COM2-CAN
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Rys. 3.1.1. Modut CM-180-1 pagtizony COM1-RS232, COM2-CAN.
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3.2. Podiczenie COM1-RS485, COM2-CAN
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Rys. 3.2.1. Modut CM-180-1 pagizony COM1-RS485, COM2-CAN.

4. Konfiguracja parametréw portow komunikacyjnych

Ustawienia pinéw predkosci transmisji COM1
Predkos¢
swi |12 [3]4/5 61 71 8| tansmisji [bit/s]
0| 0] O 1200
[ T T 1o
— 1] 0] 0 2400
T O| 1] 0 4800
mm Niewykorzystane 1 1] 0 (e
T 0| 0] 1 19200
T~ 1 0 1 38000
- 0l 1]1 57600
1] 1|1 115200

,gdzie: 0 — pozycja ,,OFF” pinu; 1- pozycja ,ON” pin

utima




CM-180-1. Konwerter Modus RTUmaster- easyCAN

Ustawienia pinOw adresu sieciowego ugdzenia i predkosci transmisji COM2

Adres Predkasé transmisiji
sw2 | 123405 docomy | O] 78] pbig J
110 0| 0] O 1 0| 0| O 20
§%ﬁ O(1] 0] 0| O 2 1, 0| 0 50
T e 1] 1), 0| 0] O 3 O| 1| 0 100
ﬁ"’ OO0 1] 0| O 4 1, 1|0 125
|:|:|:|: 1 O 1] 0] O 5 0| 0] 1 250
T 0 1 1 0 0 6 1 0 1 500
= [ - [ -1 -1-71- 0 1] 1 800
1] 1)1 1|1 31 1] 1] 1 1000
,gdzie: 0 — pozycja ,,OFF” pinu; 1- pozycja ,ON” pin
5. Sygnalizacja stanu modutu przy pomocy diod
Sygnalizacja stanu modutu przy pomocy diod
Diody PWR i RUN
PWR RUN Opis
czerwona X Modut jest zasilony
X wytaczonazétta | Modut wykonuje program
Diody komunikacyjne i statusu
MOD COM1 COM2 Opis
wytaczona zielona X Odebranie danych na porcie COM1
wytaczona X zielona Odebranie danych na porcie COM2
X pomaraczowa X Wystanie danych na porcie COM1
X X pomaraczowa | Wystanie danych na porcie COM2
czerwona X X Bid

x —dowolny stan diody

6. Przypisanie COB-ID do adresu sieciowego modutu

Przypisanie COB-ID do adresu sieciowego modutu

Adres sieciowy | COB-ID TX0 COB-ID TX1 COB-ID RX0 COB-ID RX1
1 2 3 64 65
2 4 5 66 67
3 6 7 68 69
30 60 61 122 123
31 62 63 124 125
7. Sktadnia ramki TX0 i TX1 easyCAN
Sktadnia ramki TX0 easyCAN
Adres stowa w ramce Opis
1 Status TXO0
2 Pomiar PT1000 1 z karty CM-220
3 Pomiar PT1000 2 z karty CM-220
4 Pomiar PT1000 3 z karty CM-220
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Sktadnia ramki TX1 easyCAN

Adres stowa w ramce Opis

Status TX1

Pomiar PT1000 4 z karty CM-220

Pomiar PT1000 5 z karty CM-220

Pomiar PT1000_ 6 z karty CM-220

8. Sktadnia stowa Status TXO i Status TX1

Skiadnia stowa Status TX1 jest analogiczna do skigldwa Status TXO.

Skfadnia stowa Status TX0 w ramce easyCAN

Numer bitu

Opis

»10ggle bit"*

Blad czujnika PT1000_ 1**

Blad czujnika PT1000 2

Bfad czujnika PT1000_3

Przekroczenie gbérnej granicy zakresu pomiarovezgika PT1000 1

Przekroczenie gornej granicy zakresu pomiarovezginika PT1000 2

Przekroczenie goérnej granicy zakresu pomiarovezgmika PT1000 3

Przekroczenie dolnej granicy zakresu pomiaroweggnika PT1000 1

OO |N|O OB WIN|F

Przekroczenie dolnej granicy zakresu pomiaroweggnika PT1000 2

10

Przekroczenie dolnej granicy zakresu pomiarovezggnika PT1000 3

11-16

Zarezerwowane do przysztyctyé

*- bit naprzemienny, w kolejnych ramkach madrwartcc.
**- wartos¢ 1 danego bitu sygnalizuje wypienie danego zdarzenia.
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9. Opis wyprowadza | wymiary
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Rys. 6.1. Widok modutu CM-180(po prawej pocilji gornego wieczka).
Opis wyprowadzen
Nr Opis zkcza
DB9 tacze RS232 gniazdo typu Cannon 9 pin, port komurjkgcCOM1
7 tacze RS485 A (D+) port komunikacyjny COM1
8 tacze RS485 B (D-) port komunikacyjny COM1
9 tacze RS485 GND port komunikacyjny COM1
10 tacze CAN CAN_H port komunikacyjny COM2
11 tacze CAN CAN_L port komunikacyjny COM2
12 tacze CAN GND port komunikacyjny COM2
13 tacze CAN CAN_H port komunikacyjny COM2
14 tacze CAN CAN_L port komunikacyjny COM2
15 tacze CAN GND port komunikacyjny COM2
16
17 Napecie zasilajce modut +7....35V
18 Napecie zasilagce modut +7....35V
SwW1 Przedcznik dip-switch konfigurujcy parametry portu COM1
SW2 Przedcznik dip-switch konfigurujcy parametry portu COM?2
SW3 Przycisk wejcia w tryb wgrywania oprogramowania i/lub w trybrifigguraciji
modutu
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Rys. 6.2. Wymiary modutu CM-180.
10. Kontakt
ULTIMA
Ul. Okrgzna 1
81-822 Sopot

www.ultima-automatyka.pl

Utima



